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NASKENUJ QR KOD

Pre pristup
do aplikdcie TUBO ROBO pre Android a iOS
platformy.

ANDROID APP ON i Download on the
'\ Google play ‘ App Store
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KIT ROBO TR80O je prvy a jediny roboticky vysavaé
s automatickym odvodom povysévaného prachu a
necistdt pomocou systému centrdlneho vysdvania.
Naviac okrem vysavania disponuje moznostou
mokrého mopovania. Sta&i vymenif odpadovid

nadobu na prach za nédrzku s vodou.

KIT ROBO je perfekinym doplnkom akéhokol'vek
centrélneho vysévacového systému. Jeho automaticka
zdkladha s technolégiou Plug and Play je

kompatibilng so vietkymi sacimi zasuvkami v dome.
Hlavné vyhody

Automatickd zdkladria je indtalovand s technolégiou
Plug and Play pre okamzité pouzitie a bola navrhnuté
pre pouzitie s robotickym vysava¢om TUBO ROBO.
Stai umiestnit nabijaciu stanicu do samoistiacej
zdkladne, prepoijit s vysavacovou zdsuvkou a pripojif

napdjaci zdroj k elekirickej zasuvke.

Exkluzivny samocistiaci systém jednotky ROBO

a samotistiaca zékladria pripojend k akémukol'vek
centrélnemu vysavacu velmi vyznamne znizuje
odrzbu. Roboticky vysava¢ sa po upratovani
zaparkuje do svojej zakladne, kde sa automaticky
vyprézdni odpadové nadoba. Vd'aka tomu tak
nepridete do styku s prachom a negistotami.

Samocistiaci systém ROBO sa neobmedzuje iba na
vyprézdnenie nadoby na prach, ale zdroven vy¢isti
filtre a hlavnt kefku, ktoré sa v priebehu
samoistiaceho cyklu aktivuje. Tymto spésobom
zaruéuje samodistiaci systém optimélnu précu na dlhy
&as a udrzuije roboticky vysavaé vzdy pripraveny na

pouzitie s maximdlnou G&innostou.

ROBO mad zmenzené rozmery: jeho vyska umozfiuje
priechod pod medzerami 8 cm. Jeho vyska na
nabijacej zakladni je 13 cm, ¢o je idedlne pre
indtaldciu do priestorov s minimélnou vyskou najmenej

v fejto vel'kosti (pod kuchynsky nabytok, skrinky, atd’.)
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VSEOBECNE INFORMACIE

BEZPECNOST A POUZITIE

- Pred pouzitim si pre¢itajte nasledujicu
priru¢ku. Dodrzujte vietky pokyny tykajoce
sa bezpeénosti, pouzitia a udrzby. Toto
priru¢ku si uschovaijte. Dodrzuijte vietky

vyslovené zvukové varovania.

- Z&kaz pouzivania detmi mladsimi ako 8
rokov a osobami so znizenou fyzickou

a zmyslovou schopnostou alebo mentalnou
poruchou. Neprofesiondlne alebo
nekvalifikované osoby mézu pouzivat ROBO
iba vtedy, pokial’ st pod dohl'adom osoby
zodpovednej za ich bezpe&nost.

- Tento produkt nie je hracka. Dohliadaijte
alebo drzte dalej od malych deti a domacich
zvierat, ked’ je vysavaé v prevadzke.

- ROBO bol navrhnuty vyhradne na pouzitie
vo vnitornom domécom prostredi. Nesmie
sa pouzival' na vysavanie horicich

materidlov alebo popola.

- Nepouzivaijte na vysavanie kvapalin,
rozpu§tadiel alebo inych chemickych latok
okrem tych, ktoré su uvedené v éasti ,Beznd
0drzba”. Nepouzivajte nddrz s vodou

a latkou z mikroviakna (MOP) na éistenie
kobercov.
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- Pred pouzitim robota zozbierajte krehké
predmety, odevy a obuv, noviny a Easopisy,
stuhy, $pagdty a zaclony z podlahy,
pretoze by mohli branit pravidelnému
&istiacemu cyklu.

- Nenechdvaijte napdjacie kable lezat na
podlahe, alebo akékol'vek predmety s nimi
spojené, ktoré by mohli spésobif
poskodenie ROBO (prevratenim alebo
spadnutim).

- Na ROBO ni¢ nedavajte — ani predmety,
ani zvieratd.

- Nestriekajte ani nelejte tekutiny na ROBO.

- Pokial’ je pri &isteni vol'ny pristup na
balkén, pouzite virtudlnu magneticka
bariéru, aby ste mu zabranili vstopit na
balkén a tym zaruéili jeho bezpeino
prevadzku.

- ROBO neobsahuje ziadne komponenty,
ktoré mézu byt opravené koncovym
uzivatel'om.

- V pripade Ziadosti o technickd pomoc
zadlite e-mail na adresu
info@vysavacehusky.sk.

BATERIA A NABIJANIE

- Na nabijanie ROBO pouzivaite iba
origindlnu nabija¢ku batérii. Produkt nie je
mozné pouzif s inymi typmi nabijaciek.
Pouzitie inych nabijaciek batérii okamzite
rusi poskytovanu zéruku.

- Pokial’ ma nabijacka poskodeny kabel
alebo zasuvku, musi byt nahradend

origindlnym nahradnym dielom.

- Pouzivaite iba origindlne batérie pre
ROBO TR800.

- Nabijacia stanica musi byt naingtalovand
iba v prostrediach chranenych pred dazdom
alebo burkou.

- Nikdy sa nedotykajte nabijacej dokovacei

stanice mokrymi rukami.

- Uistite sa, Ze napdtie v domdcnosti
napdjacej siete zodpovedd uvedenému
napdtiu siete dodéavanej nabijacky batérii.

- Presuiite ROBO z nabijacej zékladne pred

vykondvanim ddrzby.

- Pred kazdym pouzitim skontrolujte batériu
a overte, &i nie je poskodend. Nenabijajte
batérie, ktoré su poskodené alebo vykazuju
zndmky poskodenia.

- Pred likvidaciou pristroja musi byt
batéria odobrata.

- Neukladaite batérie do blizkosti zdrojov
tepla.

- Batériu nepondraite do kvapaliny.

SK
- ROBO neobsahuje komponenty, ktoré
méze konedny uZivatel’ opravit.
Technicka pomoc musi byt poskytovana

autorizovanym servisom.
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ZARUKA

Zaruéné podmienky pre SR

T.M.Age Sovakia spol. s r.o. garantuje
zéruku 24 mesiacov od zdokumentovaného
(fakttra alebo danovy doklad) datumu
nakupu.

Zaruéné podmienky pre ostatné krajiny EU
V krajinach EU pravnu zaruku udel'uje

dovézajica spoloénost.

.
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ODPORUCANIE

Odporacame zachovat’ origindlny obal
produktu pre pripad, ze produkt bude
musief byt zaslany do autorizovaného

Servisu.

KOMPONENTY V BALENI

Po otvoreni balenia skontroluijte, ¢i su k dispozicii nasledujoce komponenty — vetky
dodavané s ROBO:

nabijacia stanica nabijacka

nédrz s rozprasovacom podlahovy mop &istiaca kefka oddel'ovacia magnetické
bariéra

NAHRADNE DIELY

HEPA filter filter boéné ketky

ROBO TR800 Navod na pouzitie



POPIS KOMPONENTOV
POHLAD ZHORA

Bocny
senzor

X

HEPA filter

Filter

Priehradka
na filter

7

Filtra¢nd komora )

Odpadové
nddoba

Primarny

filter

( Nadoba na proch)

=l TR800

Latka
z mikrovlékna

(MOP)

Senzor proti padu

SPECIFIKACIA

POHLAD ZDOLA

Kolizna ochrana a senzor

Kryt hlavnej kefky

Saci otvor

Konektor
pre samodistiacu
zékladiiv

Hlavna kefka

Predné oto¢né koliesko

Senzor proti padu

Bocné kefky

Senzor proti paddu

Nabijacie kontakty

Nabijacia dokovacia stanica v AC 100-240V DC24-1A
Vykon motoru TR800 W 25

Frekvencie Hz 50/60

Litiova batéria mAh 2600

Vyska cm 8.5

Priemer cm 35

Hladina akustického vykonu** dB <65

Nabijaci systém TR800

automaticky, prostrednictvom nabijacej stanice

Vlyprazdnenie nadoby na prach

automaticky, pomocou samocistiacej zakladne

rucne, vyprazdnenie zberovej nadobky

Kompatibilita s operaénymi
systémami

i0S

Android

Kompatibilita s hlasovymi
asistenénymi zariadeniami

Amazon Echo

Google Home

Hlasové spravy

Iba v anglictine

**y podmienkach maximalneho sacieho vykonu pri Cisteni podlahy

ROBO TR800 Navod na pouzitie

( Nabijacia stanica >
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Kontrolka nabijania

Zelend LED svieti — nabijanie
LED nesvieti — nenabija sa

s centrdlnym
vysévacom

Konektor

pre pripojenie
do nabijacej stanice



INSTALACIA

PODMIENKY POUZIVANIA ODPORGCANIE
Zabrante priamemu slneénému svetlu
Pre optimalne vysledky musi byt teplota svietif na nabijaciu stanicu, prefoze

doméceho prostredia medzi 10°C a 40°C.  méze nardsat’ komunikdciu a branif
pravidelnej prevadzke ROBO.

INSTALACIA
BEZ AUTOMATICKEHO CISTENIA

Nabijaciu stanicu umiestnite do
prazdnej zény - najmenej 100 cm od

schodoy, stien olgbo inych prekazok tak,
aby mohol ROBO opustit nabijaciu

stanicu sém. @
Uistite sa, Ze je podlaha rovnd a Ze sa

zadnd &ast samogistiacej zakladne, na
ktorej je robot zasunuty, dotyka steny.

Vykonaite elektrické pripojenie
k napdjaniu nabijacej stanice ako je
znézornené na obrazku.

AKTIVACIA/DEAKTIVACIA FUNKCIE AUTOMATICKEHO CISTENIA
Funkcia samo¢istenia sa da vykonavat iba so samocistiacou zékladriou.
Pokial cheete toto nastavenie zakazat, presuiite ROBO mimo
samocistiacej nabijacej zdkladne a stéasne stlacte a podrite
na 3 sekundy tla¢idlo na prednej strane (vid’ obrazok).

TusD ==
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INSTALACIA S AUTOMATICKYM CISTENIM (iba s centralnym vysavagom)

V tomto riedeni je samocistiaca zdkladia pripojend k centrdlnej vysavacovej jednotke
pre odstranenie povysavaného prachu bez nutnosti zésahu pouzivatel'a.

) ZAPOJENIE ZAKLADNE
zésuvka CV ] )
b ochranny kryt
TN
samodistiace rozhranie s objimkou
potrubie . ] ‘
centrélneho — thI|GCIG stanica ROBO
vysévaca > ‘

samocistiaca /

zékladna podlaha

Pripojte samocistiacu nabijaciu zakladiu

q\pd k centrdlnej vysévacovej jednotke. (vid’
e 0_ 2 o vl g ..
10° @ okyny na instalaciv samocistiacej zékladne

k centralnemu vysévacovému systému)

ROBO TR800 Navod na pouzitie
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NABIJANIE BATERIE
PRVE NABIJANIE

Pri prvom nabijani nechajte ROBO na
nabijacej zakladni dovtedy, pokial
nie je batéria Gplne nabitd.

Po ukonéeni nabijania zostane svietif
modré svetlo na paneli s tlagidlami.

Cervené svetlo

<!, Nutné nabif ROBO

1
AN 4 Blikajuce modré svetlo
715 Prebieha nabijanie

ZIN o .
. Svieti modré svetlo
[ ]

A VAROVANIE
Nechaijte ROBO nabijat’ na nabijacej
zakladni dovtedy, pokial’ neprestane
blikat modré svetlo.

CELKOVY CAS NABIJANIA
V pripade, Ze je batéria Gplne vybitd,

oplné nabitie méze trvat priblizne 2 hodiny.

NiZKA UROVEN BATERIE

V pripade, ze je Groveri batérie pod 20%,
ROBO nebude schopny fungovat. V takom

pripade musi byt umiestneny ruéne na
nabijaciu zakladiu a ponechany na nej
dovtedy, kym batéria nie je Uplne nabita.

;
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POHOTOVOSTNY REZIM

Akondhle je ROBO plne nabity, uvedie
sa do pohotovostného rezimu. .
Pokial’ chcete znovu aktivovat ROBO,
podrzte tlacidlo 1 sekundu.

VYMENA BATERIE

Ked’ je batéria poskodend, alebo
nefunkénd, musi byt nahradend novou
origindlnou batériou. Instrukcie na jej
vymenu s0 st&astou balenia ndhradnej
batérie.

ODPORUCANIE

Nabijanie bolo dokonéené

V pripade, ze sa ocakdva dlhsia doba
nepouzivania batérie, Uplne ju nabite,
vyberte z ROBO a ulozte ju na chladné
a suché miesto.

Litiové batérie predstavuju $pecidln
13 p j6 pecidlny

pevny odpad, ktory musi byt
zlikvidovany podl'a platnych
predpisov.

TIPY NA POUZITIE

Ak chcete dosiahnut’ vyssiu G&innost' Eistenia, skontrolujte vopred prisluiné oblasti

a pripravte ich takto: .

- Odlozte z povrchu obytnej plochy akékol'vek prekazky, kioré mézu obmedzit ROBO

pri upratovani, presuite vietky predmety leZiace v ceste, ako su elekirické kable, topanky,
kabelky s ramienkami, &asopisy, noviny, atd’.

- Odlozte Iahké koberce, vazy a krehky nébytok, hracky rozhadzané po podlahe. Stolicky
umiestnite na stoly, zdvihnite zavesy alebo pofahy na pohovky a misky na krmivo

pre domdce zvierata. .

- Bud'te opatrni pri predmetoch, kioré si nestabilné, pretoze do nich méze ROBO priamo
alebo nepriamo narazit.

- ROBO vykonéva pravidelny ¢istiaci cyklus aj ked” st pritomné domace zvierata.

- Pre obmedzenie drahy ROBO je mozné vymedzit zénu pomocou prislusenstva pre
magnetickd bariéru (dodéva sa v baleni).

VYVARUJTE SA

magneticka
bariéra

ROBO TR800 Navod na pouzitie ‘



CISTIACE PROGRAMY

Po spusteni ROBO automaticky vypocita
optimalnu cestu na upratovanie vyberom
cesty na pokrytie vietkych pristupnych
miestnosti. ROBO prechddza a éisti
véetky miestnosti domdcnosti a zaruéi
dékladné ¢istenie. V zakladnom
nastaveni zadina programom SMART.

Po ukonéeni vysavania sa ROBO vréti

do nabijacej zékladne, vyprazdni
nadobu na prach a vy¢isti ketky (v pri-
pade, Ze je samocistiaca zakladha
namontovand) a automaticky nabije
batériu. Tieto programy je mozné
aktivovat aj pomocou aplikacie a dial'ko-
vého ovladdaéa (volitelné prislusenstvo).

PROGRAM SMART 0
V tomto programe Eisti robot £

rovnobezne.

PROGRAM POPRI STEN\E @
V tomto programe ROBO cistilov the wal
pozdlZ stien miestnosti, v ktorej sa
nachddza.

|
H
H
H
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..........
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PROGRAM SPOT @

V rdmci tohto programu je miesto (oblclst'SpOt
s rozlohou priblizne 2m?) rychlo o€istené
kruhovym pohybom na mieste zvolenom
uzivatel'om.

ROBO umiestnite ruéne do prostriedku
miesta, kde mé prebehnit intenzivne Eistenie
a aktivujte Eistiaci cyklus podrzanim tlagidla
na 6 sekond. .

Po ukonéeni ¢istenia sa ROBO premiestni
sém spat do prostriedku vycistenej oblasti.

m@‘ TR800 8

REZIMY OVLADANIA ROBO

ROBO mé tri mozné ovladacie rezimy:
Ovladaci panel ROBO - Aplikécia ROBO - Dial'kové ovlddanie (volitelné prislugenstvo)

OVLADANIE POMOCOU TLACIDLA
Ovladaci panel umozhuje pouzit nasledujoce
rezimy ovlédania:

FUNKCIA TLACIDLO
ZAPNUT C) Stlacte tla¢idlo na 6 sekind
START CISTIACEHO CYKLU (") Kratko stlacte flacidlo
PAUZA/RESTART (")  Krétko stlacte tlacidlo

NAVRAT DO NABIJACEJ ZAKLADNE Kratko stlacte tlacidlo

S namontovanou samoéistiacou
zdakladnou stlacte tlacidlo dvakrat
rychlo. Centrdlna véakuova jednotka
sa aktivuje a ROBO sa vyprazdni

AUTOMATICKE VYPRAZDNENIE
KONTAJNERU NA PRACH

PROGRAM SPOT Stla¢te tlacidlo na 3 sekundy

DD DD

OPAKOVANY CISTIACI CYKLUS Stlacte Hlacidlo dvakrat

10) v - v
ZAKAZANIE/POVOLENIE FUNKCIE %:) gﬂfecl:j:; ‘o ';"Z‘:zlf na
AUTOMATICKEHO CISTENIA o Y

a predny senzor
VYPNUT C) Stla¢te tlac¢idlo na 6 sekind

ROBO TR800 Navod na pouzitie



OVLADANIE POMOCOU APLIKACIE

Pokial’ chcete pouzivat aplikéaciu TUBO ROBO so smartfénom

/tabletom, je nutny pristup na internet prostrednictvom siete
Wi-Fi.

Na pristup do aplikacie TUBO ROBO pre Android a iOS
nacitajte QR kod.

ZAREGISTRUJTE sa podl'a instrukcii pre dokon&enie Wi-Fi
konfigurécie pomocou vasich prihlasovacich ddajov.

Aplikacia TUBO ROBO umoiiiuje pouzit nasledujice
ovlddacie rezimy:

Pre pristup do oblasti _
venovanej aplikacii TUBO

ROBO pre Android a iOS

A ANDROID APP ON 2. Download on the
P> Google play ‘ App Store

FUNKCIA

NASTAVENIE

Zapnuté/Vypnuté

Zapnuté/Vypnuté

Spustenie istiaceho cyklu — SMART ¢istiaci program

SMART - intelligent mode

Automatické ¢istenie (so samocistiacou zdkladhou)

Povolit /Zakazaf

Vyprézdnenie naddoby na prach

Start-Cistenie na vyZiadanie

Navrat na nabijaciu stanicu

Vréti sa na dobitie

Program cistenie pozdii stien — POPRI STENE POPRI STENE
Cistiaci program SPOT SPOT
Nastavenie sacieho vykonu: min/stredny/max Sacia sila

Pohotovostny rezim

Pohotovostny rezim

Vyhl'adajte ROBO

Vyhl'adat zariadenie

Zaznamendva histériu &istiacich cyklov

Zaznam éistenia

Casovac (denny alebo tyzdenny plan ¢istenia)

Pridat’ plén

Vyber drovne davkovania vody pre umyvanie podlahy

Mnozstvo vody pre MOP

RESET NASTAVENI WI-FI .
V pripade, Ze sa smartfén alebo tablet nepripoji k ROBO
kvéli konfiguracii domaceho routeru, hesla alebo kvéli
inym dévodom nastavenia Wi-Fi, je mozné ROBO
resefovat’ podl'a pokynov nizsie:

1. - St¢asne stlacte tlacidla az do chvile zaznenia
hlasového prikazu: Wi-Fi bola resetovana.
Svetelny indikator zaéne blikat na fialovo.

2. - Opakuijte postup konfiguracie Wi-Fi.

TusD =
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Svetelny indikétor
zaéne blikat' na fialovo.

OVLADANIE POMOCOU DIAIKOVEHO OVLADACA

Dial’kové ovléddanie umozhuje pouzivat nasledujice funkcie:

Uplné pokyny pre dial'kové ovlddanie si uvedené v prirucke doddvanej s vyrobkom.

Stigenie hlasovych

sprav

Zacat SMART —
program
a rezim pauzy

POPRI STENE —
Cistiaci program

ROBO prirucka

Nastavenie sacej sily —

Znizenie hlasitosti ——

Ndvrat
do dokovacej stanice

—— Cistiaci program SPOT
Start, pozastavenie
a restart ROBO

Hl'adat ROBO
(vydava silny zvuk)

—— Uprava vody
pre mopovanie

—— Zvy3enie hlasitosti

ROBO TR800 Navod na pouzitie



REZIMY CISTENIA

ROBO ma dva rezimy ¢istenia: Vysavanie — Umyvanie podlahy
Rezimy su povolené automaticky na zéklade typu nadoby/nédrzky vlozenej do ROBO.

VYPRAZDNENIE NADOBY NA PRACH

ROBO c¢isti podlahové povrchy pomocou zametania
bo¢nymi ketkami a hlavnou kefkou.
Nahromadeny prach je dopraveny do nadoby
na prach, ktoré je potom automaticky
vyprdzdnend v é&istiacej zakladni alebo ru¢ne
koncovym uZivatel'om.

ODPORUCANIE

ROBO sa nespusti, pokial nie je nddoba
na prach sprévne nasadend.

UMYVANIE PODLAH

ROBO ¢isti podlahové povrchy pomocou vody

v nadrzke (S) a latky z mikroviakna — MOP (P),
ktora udrziava vlhkost v zavislosti od mnozstva vody.

S aplikaciou TUBO ROBO a dialkovym $
ovladanim je mozné zvolit Groven vypustanej
vody pri mopovani.

ODPORUCANIE

- Pri pouziti rezimu UMYVANIE PODLAHY,
je nutné presunut koberce pre¢ z Eistenej

MAGNETICKA BARIERA

DOPLNKOVE PRISLUSENSTVO (dodéva sa 1 bariéra v baleni)

Pouziva sa k vyloeniu miestnosti alebo &asti

plochy VAROVANIE

- Nédrzka s davkovaéom musi byt Gplne
naplnend iba vodou (30°C), ako je qj
uvedené

- Na konci umyvacieho cyklu vyprazdnite
nadrzku od zvysnej vody.

Po vlozeni néddrzky na vodu zhromaz-
duje ROBO prach pomocou kefiek

a dopravuije ich k saciemu otvoru bez
aktivacie sacej turbiny.

domu z trasy ¢istenia.

Integrovany senzor na ROBO detekuje magnetickd

bariéru a zastavi robota pred fou.

Dodévané bariéra je dlha Tm.

PRIKLADY POUZITIA
<
“( - .7ﬁ". ... . E2ZZzzzy

BALKON

Pokial’ je ROBO umiestneny

daleko od nabijacej stanice,

méze s fou stratit komunikaciu

a pokraéuije v €isteni tej iste] zény
bez toho, aby ho bolo mozné
zavolaf spét na névrat na zdkladru.
To spésobi, Ze sa batéria méze vybif.

N

N

magnetickd bariéra

N\

. _RD S5 W
Te- |
- 4 ’ >
j— ’
VIACERO BARIER

Viac magnetickych bariér
umiestnenych pri sebe méze
byt pouzitych na vymedzenie
zvléstnych oblasti, ktoré majo
byt vyli¢ené z &istenej cesty.
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BEZNA UDRZBA
Pokial’ chcete zaruéit optimalny vykon robotického vysavaéa, vykonavaite jednotlivé
Okony beznej udrzby uvedené v tejto kapitole. Intervaly udrzby uvedené v tabul'ke sa

mézu menit' v zavislosti od typu domdcnosti, prostredia, pritomnosti domécich zvierat
a intenzity pouzivania robota.

PRAVIDELNA UDRZBA

Orientaény plan pravidelnej udrzby

Prachovy
kontajner

Vyprézdnite nadobku
na prach

Samocistiaca zakladia

Bez samocist. zakladne

Necistoty sa
automaticky odsaijo

Po kazdom pouziti

Samogéistiaca
zdakladna

Dokladne ocistite
od vietkych necistot

Kazdych
10 ¢istiacich cyklov

Primarny filter
HEPA filter
Filter

Kazdy filter dékladne vy¢istite,
odstrarite zbytky necistét;
Filter by sa nemal umyvat

Tyzdennd kontrola
a v pripade potreby
vy¢istit

Tyzdennd kontrola
a v pripade potreby
vydistif

Bocné kefky
Lavy (L)-Pravy (R)

Dékladne ocistite a odstrarite
vlasy, vlakna a zvysky pomo-
cou doddvaného hreberia

Tyzdenné kontrola
a v pripade potreby
vydistit

Tyzdennd kontrola
a v pripade potreby
vydistit’

Hlavna ketka

Dékladne o¢istite a odstrante
vlasy, vldkna a zvysky pomo-
cou doddvaného hreberia

Tyzdenné kontrola
a v pripade potreby
vycistit

Tyzdenna kontrola
a v pripade potreby
vydistit

vldkien a dalsich negistot

10 &istiacich cyklov

Vycistite senzory na prednej | Kazdych Kazdych
Nabijacia strane nabijacej stanice 30 ¢istiacich cyklov | 30 ¢istiacich cyklov

stanica Mézete €istif pomocou Kazdych Kazdych
vlhkej handri¢ky 20 éistiacich cyklov | 20 éistiacich cyklov

Senzor Mézete cistit pomocou Kazdych Kazdych
Y vlhkej handricky 20 ¢istiacich cyklov | 20 ¢istiacich cyklov

. Dékladne o¢istite od viasov, | Kazdych Kazdych

Kolieska

10 éistiacich cyklov

Nédrzka s vodou

Napliajte iba vodou

Nechajte prazdnu
pokial ju nepouzivate

Latka z mikro-

vlékna (MOP)

Preplachnite
pod te€icou vodou

Po kazdom
umyvacom cykle

Pri zvySenej citlivosti na kontakt s prachom je potrebné nosit ochranné prostriedky
(tvarova maska a rukavice) pocas Eistenia filtrov, kefiek a nadoby na prach.

TuB =
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CISTENIE NADOBY NA PRACH (automatické istenie)

S AUTOMATICKYM CISTENIM \
Ndédoba na prach sa automaticky Eisti, ked’ sa ROBO vréti na samoéistiacu nabijaciu

zakladnu.

ST
2 )

Automatické odsdvanie

i eg0000 xXxx ° 006077
h Samocistiaca zc’1k|qdﬁq<é’

1]

S g g g g g TG I T G I GG SIIRTTAT ol

=

PERIODICKA KONTROLA NADOBY NA PRACH

Odporiéame raz za as skontrolovat’ nédobu na prach a zéroven ju dékladne ruéne

vycistit.

1 - Stla¢te paeku otvarania/zatvérania (A)
a vyberte nddobu na prach

2 - Otvorte nadobu na prach

a dékladne ju vyprazdnite a vycistite

zacvakne na miesto

ROBO TR800 Navod na pouzitie ‘
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Prach nasavany centralnou vyséavagovou jednotkou

3 - Stlagte znova packu (A) a vlozte
kontajner — spravne vlozeny kontajner




CISTENIE / VYMENA FILTROV

HEPA FILTER
1 = Vyberte nddobu na prach
a otvorte kryt (S) filtragnej komory.

2 — Vyberte HEPA filter (H) a druhy filter (F).

3 - Kazdy filter dokladne vycistite
odstranenim zvyskov necistét.

VAROVANIE

Filter neumyvaite vodou!

HLAVNY FILTER

1 — Otvorte naddobu na prach, vyprézdnite
ju a dékladne ocistite.

2 - Vytiahnite hlavny filter (G) potiahnutim
za dva krozky na bokoch (W).

3 — Filter dékladne vy¢istite odstranenim
vietkych necistét.

VAROVANIE

Filter neumyvaite vodou!

Pouzivaijte osobné ochranné odevy
pri vyprézdiovani naddoby na prach
alebo pri ¢isteni filtrov a kefiek.

B o,

TR800
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CISTENIE / VYMENA KEFIEK

Odporiéame pouzivat hreberi (C)
dodavany s ROBO.

CISTENIE HLAVNEJ KEFKY

1 — Otvorte kryt (Q) pomocou dvoch pdk (L).
2 — Vyberte hlavng kefku (R) z jej krytu.
3 - Stetiny kefky dokladne ofistite,
odstrante vlasy, nitky a dalsie zvysky
necistét prilozenym hreberiom (C).

4 — Vlozte ketku spét do jej krytu

a zatvorte obal.

CISTENIE BOCNYCH KEFIEK
1 - Vyberte bo&né kefky si€asnym fahom £

rukou za boéné stetiny. @i(\\\\
2 — Stetiny dékladne o€istite, odstrante vlasy, ‘\f':';lﬁ
vlékna a zvysky prilozenym hreberiom (C). ) '

AN

3 — Nasadte ketky spét’ na miesto
I'ahkym tlakom a podl'a spravneho
umiestnenia: L viavo — R vpravo

Pouzivaijte osobné ochranné odevy

VAROVANIE pri vyprézdiovani nadoby na prach

Kontrolujte opotrebenie kefiek alebo pri &isteni filtrov a kefiek.

a v pripade potreby ich vymerite.
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CISTENIE SENZOROV

Na ¢istenie vietkych senzorov pouzivajte

vlhko handri¢ku.

Nepouzivaijte rozpostadla ani chemické
vyrobky.

CISTENIE KOLIESOK

Vyberte kolieska a dékladne o¢istite
od vlasov, vlakien a zvyskov necistét
pomocou priloZzeného hrebena.

Predné koliesko je mozné vybrat
pomocou skrutkovaga. Koliesko
poriadne vydistite ako znédzorfiuje
obrazok.

VAROVANIE

Kontrolujte opotrebovanie koliesok
a v pripade nutnosti ich vymeiite.

= o,

TR800

TusD.

@ Pouzivaijte osobné ochranné odevy
pri vyprazdiiovani nddoby na prach
alebo pri ¢isteni filtrov a kefiek.

NADRZ S ROZPRASOVACOM VODY

Pred pozitim rezimu umyvania podléh musi byt
nédrz s rozpradovacom vody naplnend vodou
a potom vyprdzdnend na konci umyvacieho programu.

Plnenie nadrze

1 — Vyberte nadobu na prach (A) a viozte
nadrzku s rozprasovaéom vody (B).

2 — Otvorte uzaver (T) umiestneny na hornej
strane nédrze.

3 - Nalejte vodu do nadrze a zatvorte uzdver.

VAROVANIE

Né&drz s davkovacom musi byt naplnend
vlaznou vodou (teplota 30°C).

Vlozenie latky z mikroviakna (MOP)

4 — aplikujte podlahovy mop (P) na spodnu
stranu nédrze (B), uistite sa, Ze prozky
spravne pril'no k suchym zipsom (D).

5 — Vlozte nédrz znovu az na doraz — zvuk
zacvaknutia.

ROBO je teraz pripraveny na umyvanie podlah.

VAROVANIE

Po ukoné&eni umyvacieho cyklu vyprézdnite
nddrz so zbytkom vody a oplachnite latku
z mikrovlakna (MOP).

ODPORUCANIE
S aplikaciou TUBO ROBO je mozné si
vybrat' mnozstvo vody uvol'fiovanej pri
mopovani.

ROBO TR800 Navod na pouzitie




ODSTRANOVANIE PROBLEMOV

Nasledujica tabul'ka uvadza situdcie, ktoré mézu nastat’ pri pouzivani ROBO. Pokial’ pouzivatel neméze problém vyriesit, je potrebné kontaktovat’ autorizovaného predajcu/servis.

PROBLEM

ROBO nevysava

PRICINA

Hlavna kefka bola upchata

RIESENIE

Skontrolujte pripadné prekazky
a odstrarte ich

Opotrebovand hlavné kefka

Vymente kefku

Opotrebované boéné kefky

Vymerite kefky

Filtre su vel'mi $pinavé
alebo pogkodené

Vy¢istite alebo vymente filtre

PROBLEM

ROBO
sa nevracia
na svoju zakladiu

PRICINA

Nabijacia stanica sa nenapéja

RIESENIE

Skontrolujte pripojenie napdjania

Nabijacie kontakty
na zdkladni s znecistené

Vye¢istite kontakty od prachu
alebo nedistét

Nabijacie kontakty
na ROBO su zneistené

Vycistite kontakty od prachu
alebo necistét

Iny problém

Kontaktujte autorizovany servis

ROBO
neumyl podlahu

Nedostatok vody

Skontrolujte vodu v nédrzke

Opotrebovany mop

z mikrovlékna; voda
nebude rovnomerne
ddvkovand, ¢o méze maf
za nésledok pruhy

a kvapky na podlahe

Vymefite latku z mikrovldkna

Zvysky vodného kamena
vnutri nadrzky

Vymerite nadrzku podlahového
mopu alebo odstrarite vodny kamer

Iny problém

Kontaktujte autorizovany servis

ROBO
sa zablokoval

Boéné kefky zablokované

Skontrolujte, € nejaky predmet
alebo necistoty neblokuju ich rotaciu

Samocistiaca
zékladia na
vyprédzdnovanie
prachu sa nezapne

Problém s pripojenim
medzi nabijacou stanicou
a samogistiacou zakladriou

Overte, &i je spravne prepojend
nabijacia stanica
a samo¢istiaca zéklada

Problém s pripojenim medzi
zésuvkou CV a zdkladriou

Skontrolujte, ¢i je spravne
prepojend samocistiaca zdkladna
so zésuvkou centralneho vysavaéa

Problém s pripojenim
tykajuci sa aktivacie
centrdlnej vysavadovej
jednotky

Overte, ¢&i je vysiela& spravne
vloZzeny na samogistiacu zakladiu

Skontrolujte konfiguraciu pérovania
medzi vysiela¢om a prijimacom

Iny problém

Kontaktujte autorizovany servis

Hlavna kefka zablokovand

Skontrolujte, ¢i nejaké vlakna alebo
necistoty neblokuju jej rotaciu

Senzor proti padu je znecisteny

Vy¢istite senzor od prachu

Boény senzor je znecisteny

Vyc¢istite senzor od prachu

Po¢as automatického
vyprézdiovania je
zGsuvka zapnutq,
ale zdkladha

sa neotvori

Problém s pripojenim
medzi nabijacou stanicou
a zékladhou

Skontrolujte, ¢i st nabijacia
zékladia a samocistiaca zakladna
riadne vzdjomne prepojené

Uzatvorend zdsuvka

Skontrolujte, &i sa v zasuvke nenaché-
dzajo necistoty; ak éno, odstrante ich

Iny problém

Kontaktujte autorizovany servis

Predny senzor je znedisteny

Vy¢istite senzor od prachu

Prednd kolizna ochrana
je zaseknuta

Odstranite vietky necistoty
a poklepte opatrne na kolizny kryt

Boc¢né kolieska
su zablokované

Odstrante prach a necistoty z bog-
nych koliesok. Zatla¢te ich dovnitra
/von a overte, ¢&i sa volne otééajo.

Ked’ sa ROBO vrdti
na samocistiacu
zakladiu, neaktivuje
sa automatické
vyprazdnenie prachu
z nédoby na prach

Funkcia automatického
Cistenia je deaktivovana

Povol'te funkciu automatického
&istenia nadoby na prach (vid’ str. 6)

Kontakty na nabijacej
stanici sU znedistené

Vycistite snimaé od prachu a necistét

Iny problém

Kontaktujte autorizovany servis

m@‘ TR800 14
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LIKVIDACIA
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EC DECLARATION OF coNFormITY C €

The manufacturer, AERTECNICA S.p.A., with registered office in Via Cerchia di Sant'Egidio
760, 47521 Cesena (FC) - ITALY

WITH REFERENCE TO:
Robot vacuum cleaner and floor mop with charging base for central vacuum unit
SERIES: ROBO
MODELS: TR800 / KTR800A
HEREBY DECLARES THAT
the models indicated in the state in which they were placed on the market, with the exception
of added components and/or operations carried out subsequently by the end user

CONFORM
To Directive 2014/30/EU (Electromagnetic Compatibility Directive) and subsequent amendments and
additions.
To Directive 2014/35/EU (Low-Voltage Directive) and subsequent amendments and additions.
To Directive 2014/53/EU (Direttiva RED) and subsequent amendments and additions
To Directive 2011/65/EU (Direttiva RoHS) and subsequent amendments and additions
To Directive 2002/96/EC (Direttiva WEE) and subsequent amendments and additions
To Directive 1907/2006/EC (Direttiva REACH) and subsequent amendments and additions

APPLIED HARMONISED STANDARDS:
IEC 60335-2-2:2009, AMD1:2012, AMD2:2016 in according with IEC 60335-1:2010, COR1:2010,
COR2:2010, AMD1:2013, COR1:2014

EN 60335-2-2:2010+A11:2012+A1:2013 in according with EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 301 489-1V2.1.1 (2017-02)

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (2017-02)

EN 55014-1:2017

EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

ETSI'EN 300 328 V2.1.1 (2016-11)

The Declarant
Daniele Golinucci

W&m«' ,Zolu'cﬁ,

Tel. +39 0547 637311
Fax +39 0547 631388

Cesena, 20 September 2019

ERTECNICA’

think clean

AERTECNICA S.p.A.  Via Cerchia di S. Egidio, 760

47521 Cesena (FC) Italy

16‘

info@aertecnica.com
www.aertecnica.com

TR800
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TECHNICKA PODPORA

V pripade akychkol'vek technickych problémov a opravy kontaktujte spolocnost
T.M.Age Slovakia spol. s r.o. alebo autorizovany servis.

Uzivatel'ovi odportcame, aby vidy poskytoval nasledujice informacie tykajuce sa ROBO:

MODEL: TR800
SERIOVE CISLO VYROBKU: (uvedené na typovom stitku pripevnenom na spodnej strane)
DATUM NAKUPU: (datum predaja uvedeného na faktire)

Dalej je potrebné uvadzat €o najpodrobnejsie informdcie o zistenych problémoch
s vysdvacom.

“““““““ SERIOVE CiSLO VYROBKU

~

Model: TR800

Input Voltage 24V =1.0A
Rated Power 25W

Weight 5,2 kg

Serial N°. TR80000190100
Aertecnica SpA

'%EKIECNICA'

E Imported by
o Aertecnica SpA

_/

T.M.Age Slovakia spol. s r.o. — predaj a servis robotickych vysavacov ROBO pre SR
Kazanska 5A, 821 06 Bratislava

Tel.: +421 903 966 744
E-mail: info@vysavacehusky.sk

Web: www.vysavacehusky.sk

Adresa pre zaslanie vyrobku na reklaméciu:
T.M.Age Slovakia spol. s r.o., Kazanské 5A, 821 06 Bratislava
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